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D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce odbioru
robot zwigzanych z kompletnym wytyczeniem i odtworzeniem sytuacyjnym i wysokosciowym trasy
ulicy oraz infrastruktury technicznej dla zadan: Opracowanie projektu budowlano — wykonawczego
utwardzenia drogi dojazdowej do budynkéw Spytki 1A i 1C w Tarnowie.

12 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej (ST)

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng (ST)

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci majgce na celu
wykonanie robot zwigzanych z kompletnym wytyczeniem i odtworzeniem sytuacyjnym oraz
wysokosciowym trasy ulicy, drég dojazdowych, wytyczeniem przejazdéw gospodarczych,
przepustow oraz tras infrastruktury technicznej wg zaprojektowanych Rysunkow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
polskimi normami, wytycznymi i okre$leniami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét i ich zgodnosé
z Rysunkami, ST i poleceniami Inzyniera.

W okresie budowy Wykonawca bedzie odpowiedzialny za utrzymanie wszystkich punktow
pomiarowych i punktéw odniesienia zwigzanych z Robotami i winien odtworzyc¢ i zastgpi¢ te, ktore
zostang uszkodzone lub utracone w czasie budowy.

Ogdlne wymagania dotyczgce Robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdélne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Materiaty do wykonania

Materiatami  stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktéw
wysokos$ciowych wedtug zasad niniejszej Specyfikacji sg :
- stupki betonowe
- pale i paliki drewniane
- rury metalowe
- sruby stalowe
- farba chlorokauczukowa
badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.
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Pale drewniane lokalizowane poza granicg robét ziemnych w sgsiedztwie punktéw gtéwnych tras
i obiektow powinny mie¢ $rednice 15 — 20 cm i dlugosci ok. 1.5 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalezy stosowac szpilki stalowe i paliki drewniane o srednicy 5 — 7 cm i dtugosci ok. 0,5
m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych winny mie¢ diugosé okoto 0,5 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczania trasy i punktéw wysokosciowych

Do wyznaczania trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac sprzet :
- teodolity

- niwelatory

- tyczki

- faty

- tasmy

i sprzet akceptowany przez Inzyniera.

Roboty pomiarowe objete niniejszg specyfikacjg nalezy wykonaé specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym gwarantujgcym doktadnosci wymagane w punkcie 5. Stabilizacje, zabezpieczenie
i oznaczenie punktow wykonac recznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport materiatéw

Dowolne $rodki transportowe zaakceptowane przez Inzyniera stuzgce do przewozu
geodetdéw, sprzetu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych do stabilizacji wyznaczonych
elementéw wg zakresu wymienionego w p. 1.3.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania Robét

Ogdlne zasady wykonania Robo6t podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00
~WVymagania ogoélne” pkt. 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami
Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowarealizacyjno - podstawowa (state punkty kontroli)

Inzynier (Zamawiajacy) przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktéw osnowy
poziomej i wysokosciowej wraz z wtasciwg dokumentacjg (wykresy wspotrzednych, opisy
topograficzne, szkice osnowy itp.).

Wykonawca powinien sprawdzi¢ i zweryfikowa¢ doktadnosé wszystkich punktéw kontroli
oraz uzgodni¢ wartosci z Inzynierem.

W celu unikniecia wszelkich rozbieznosci tak poziomych jak i wysoko$ciowych zobowigzuje
sie Wykonawce, do nawigzania wszelkich pomiaréw koniecznych do tyczenia trasy oraz
obiektéw inzynierskich, do punktéw osnowy podstawowej, ztozonej, pomiarowej i obliczonej
jako jednolita siec.
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Wszystkie punkty wysokosciowe i repery robocze muszg by¢ nawigzane do reperéw
panstwowych. Przed rozpoczeciem robét Wykonawca powinien zatozy¢é nowe punkty
wysokosciowe jako stupki betonowe z bolcem i ustali¢ ich wysokos¢ w odniesieniu do reperéw
w ukfadzie panstwowym i chronic je przed zniszczeniem przez caty czas realizacji budowy.

Repery robocze wyznaczyé co 250 m. Repery robocze umieszczaé poza obrysem

projektowanych robat.

Repery zastabilizowa¢ i zabezpieczyC przed zniszczeniem, a ich wysokos¢ okresli¢

z doktadnoscig do 0,5 cm stosujgc niwelacje podwdjna.

5.1.2. Osnowa realizacyjno —robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowe;j
przekazanej przez Inzyniera, Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i
uzupetnienia osnowy roboczej o wspétrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego
wytyczenia robot.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inzyniera Projekt osnowy roboczej
poziomej

i wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej osnowy, powinny
spetniaé¢ nastepujgce warunki :

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robot
oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,
b) odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ srednio okoto 250 m, a kazdy powinien by¢

oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inzyniera tak, aby byt widoczny i tatwy do
zidentyfikowania,

c) nalezy projektowac osnowe tak, aby byta widocznos¢, do co najmniej dwéch sasiednich
punktéw,
d) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci

winny by¢ zgodnie z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1
(Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).

O$ drogi powinna byé wyznaczona w terenie przy pomocy stalowych trzpieni. Trwatego
wyznaczenia wymagajg punkty poczatku i kohca odcinka niezbednego do wytyczenia osi ulicy,
obiektow i urzadzen infrastruktury techniczne;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich, w odlegtosciach
zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 20 m na
odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5.1.3 Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe
zatwierdzone przez Inzyniera, konieczne do ukohczenia robét. Wytyczenie powinno byé zgodne z
punktem 5.1.2.(d).

5.1.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych nalezy wykona¢ zgodnie z ich lokalizacja
w Dokumentacji Projektowej w zakresie wykonania korpusu drogowego okreslajgc granice robét
ziemnych i ksztatt korpusu zgodnie z Rysunkami.

Wyznaczenie przekrojow w zakresie konstrukcji nawierzchni nalezy wykonaé, co 10 m
i w miejscach ksztaltowania przechytek

5.2. Doktadnosé wytyczenia

Punkty osiowe nalezy utrzymywa¢ w miare postepu robdt zwiekszajgc rygory doktadnosci
wytyczenia nastepujgco:

Doktadnos¢ wytyczenia sytuacyjnego
- dla korpusu drogowego -+10cm
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- dla usytuowania jezdni -+ 1cm

- dla przepustéw -+ 1lcm

- dla usytuowania urzadzen infrastruktury technicznej -+ 5cm
Doktadnos¢ wytyczenia wysokosciowego -+ 1cm
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00
~Wymagania ogdélne” pkt. 6.

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robét geodezyjnych zgodnie z wymogami
i doktadnosciami wymienionymi w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych jest
km [kilometr].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposoéb odbioru robét

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkfada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— inne roboty skiadajgce sie na kompletne wykonanie zakresu robét przewidzianego
w Specyfikacji Technicznej.
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Cena obejmuje wytyczenie, sprawdzenie, zastabilizowanie izabezpieczenie punktéow dla osi
tacznie z kosztem materiatdw i transportu na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych oraz kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D-M-00.00.00 - ,Wymagania
Ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.




